
BAB V

PENUTUP

5.1 Kesimpulan
Berdasarkan hasil pembahasan pada bab IV dapat diperoleh beberapa kesim-

pulan sebagai berikut:

1. Model penyebaran perokok dengan faktor edukasi dan faktor kekambuhan

merokok, diperoleh model sebagai berikut:

dP (t)

dt
= ω + σ + γQ+ αQ(t)− (d+ µ)P (t)− βP (t)(L(t) + S(t))

N

dL(t)

dt
=
βP (t)(L(t) + S(t))

N
− (d+ µ+ ξ + ρ)L(t)

dS(t)

dt
= ξL(t)− (d+ µ+ δ)S(t)

dQ(t)

dt
= δS(t) + ρL(t)− (d+ µ+ γ + α)Q(t)

2. Jenis kestabilan pada model penyebaran perokok memiliki dua titik

kesetimbangan yaitu

X0 =

(
ω + σ

d+ µ
, 0, 0, 0

)
dan

X1

. Yang dimana, titik kesetimbangan pertama adalah keadaan populasi

bebas perokok yang bersifat stabil asimtotik jika memenuhi syarat

β <
(2d+ 2µ+ 2δ + ξ + ρ) (d+ µ)

ω + σ

dan titik kesetimbangan kedua adalah keadaan populasi tidak bebas

perokok yang bersifat stabil asimtotik jika memenuhi syarat

β <
(d+ µ+ ξ + ρ) (d+ µ+ δ) (d+ µ)

ρ (d+ µ+ δ + ξ)
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γ <
(d+ µ+ ξ + ρ) (d+ µ+ δ) (d+ µ+ α)(

(d+ µ)2 δ (d+ µ) ξ (d+ µ)
)

dan

β <
γ(δξ + ρ (d+ µ+ δ) (d+ µ+ ξ + ρ) (d+ µ)

ω (d+ µ+ δ + ξ) (−ργ + γ (2ρ+ d+ µ+ ξ) + (d+ µ) (d+ µ+ ξ + δ)

5.2 Saran

Untuk penelitian selanjutnya dapat dibahas masalah bifurkasi pada anailisis

kestabilan model penyebaran perokok dengan menambahkan sup-populasi tertentu

pada sistem dengan penambahan parameter yang bersesuaian.


