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Dengan ini menyatakan bahwa Tugas Akhir saya yang berjudul “ Rancang Bangun Robot
Hexapod Berkaki Empat Berbasis Arduino Mega 2560 Pro” adalah benar karya saya dengan arahan
dosen pembimbing / Tidak Plagiat. Sumber informasi yang berasal atau dikutip dari karya yang
diterbitkan maupun tidak diterbitkan dari penulis lain telah dicantumkan dalam Daftar Pustaka di
bagian Akhir Laporan Tugas Akhir ini.

Demikian surat pernyataan ini saya perbuat dengan benar dan secara sadar untuk dapat

digunakan sebagaimana mestinya.
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